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Halozati mérések
elofeldolgozasa (2007, 2008)

*Adatok kiolvasasa GSI formatum (TCA 1800) — PCMCA

*Mekometer merések bevitele, meteorologia korrekcio — Excel
*Két tavcsoallasban mért értékek atlagolasa — GeoEasy
*ElGzetes koordinata szamitas, tajékozasok - GeoEasy
*Exportalas Geodimeter Job/Are formatumba — GeoEasy

*Exportalas GNU Gama XML formatumba - GeoEasy

*Mérési jegyz6kdnyvek dokumentalasa (RTF) - GeoEasy



Kiegyenlités
*Vizszintes halozatkiegyenlites (2D) — GHMFR/GNU Gama
*Magassagi halozatkiegyenlités (1D) — GHMFR/GNU Gama
*3D-s halozatkiegyenlites — GNU Gama

*Durvahiba szlrées minden esetben
F proba apriori és aposzteriori sulyegyseég kdzéphibara
t préba a javitasokra

Kolgomorov-Szmirnov normalitas vizsgalat

GNU GaMa Windows valtozat letdlthetd innen:
nitp:/fwww.agi.ome. nu/pnp/orowse. pnp?/foss


http://www.agt.bme.hu/php/browse.php?/foss
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Kiegyenlitett koordinatak,

koordinata k6zéphibak és valtozasok

Pontok szama:6

Rogzitett koordinatdk szama:0

Ismeretlenek szama:18

Ismeretlen koordinatak szama:12

Koordinatak szama a
minimumfeltételben:12

Mérések szama:71

Rangdefektus:3

Folosmeresek szama:56

Iranymérési allaspontok szama:6

Iranymeéresek szama:21

Tavmeresek szama:50

A sulyegység kdzéphibaja:

mO (a priori):1.000000

mO (a posteriori):1.220399

Atlagos koordinata kézéphiba:0.1 mm

Kihagyott mérések szama: 13

mY mX

Psz |Y[m] X [m] [mm] | [mm]
A1 -87.4913 | 24.9444 0.1 0.1
-87.4928 | 24.9435 1.5 0.9
AD -20.9410 | 24.5766 0.1 0.1
-20.9437 | 24.5761 2.7 0.5
A3 0.0008 0.0009 0.1 0.1
-0.0012 | 0.0000 2.0 0.9
Al -87.9274 | -0.0054 0.1 0.1
-87.9186 0.0003| -8.8 -5.7
A1l -53.2461 | 31.7297 0.1 0.1
-53.2489 | 31.7284 2.8 1.3
A12 -30.9380 | 31.5627 0.1 0.1
-30.9414 | 31.5628 3.4 -0.1




Két halozatkiegyenlités
eredmeényeinek 0sszehasonlitasa

Pontszam y X Y X dy dXx dt

Al -87.4918 24.9435 -87.4913 24.9444 -0.0001 0.0013 0.0013
A2 -20.9439 24.5761 -20.9410 24.5766 0.0023 0.0008 0.0024
A3 -0.0014 0.0000 0.0008 0.0009 0.0016 0.0012 0.0020
A4 -87.9188 0.0002 -87.9274 -0.0054 -0.0092 -0.0052 0.0106
Al1l -53.2492 31.7284 -53.2461 31.7297 0.0025 0.0017 0.0030
Al12 -30.9416 31.5629 -30.9380 31.5627 0.0030 0.0001 0.0030
RMS= 0.005

Pontszam y X Y X dy dX dt

Al -87.4918 24,9435 -87.4913 24,9444 -0.0020 -0.0002 0.0020
A2 -20.9439 24.5761 -20.9410 24.5766 0.0004 -0.0000 0.0004
A3 -0.0014 0.0000 0.0008 0.0009 -0.0001 0.0005 0.0005
Al1l -53.2492 31.7284 -53.2461 31.7297 0.0006 0.0005 0.0008
Al12 -30.9416 31.5629 -30.9380 31.5627 0.0011 -0.0008 0.0013
RMS= 0.001

A4 -87.9188 0.0002 -87.9165 0.0013 0.0109 0.0067 0.0128

Koordinatavaltozéas



Magassagi halozat

Pontok szama a halézatban:
Sulyegyseg kozéphiba:
Ismeretlenek szama a haldézatban:

Osszes mérések szama a haldézatban:

Hibaszlressel kihagyott méresek
szama:

Folosmérések szama a halozatban:
Szignifikancia szint:

SzlrhetOségi korlat:

Maximalis statisztika:

Kritikus statisztika:

0.5320
6

28 (35)
0 (1)

23 (29)
0.0010
0.10

1.26 (1.13)
3.29

Psz | Z[m] E:\Zm]

Al -0.2721 0.7
A2 -0.1456 0.6
A3 -0.0024 0.7
A4 -0.2770 0.6
All | 18.6311 0.6
Al2 | 18.6210 0.6
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Mekometer 5000

\ 4

GeoEasy
Polaris pont szamitas,
Koordinata eltérések

res és feldolgozas menete

Robot mérések elénye

*Gyorsasag (csak ha tbbbszori ismétles)
*Ejszaka is azonos megbizhatdsag
*Azonnali feldolgozas a helyszinen
*Jokat lehet beszélgetni a kollégakkal ©

*Mérés harom allasponton: A3, Al1, Al12
*Minden pontra két polaris meghatarozas
*Legérzékenyebb pontokra Mekometer is
*A mérés megkezdése utan 1.5-2 éraval
adatszolgaltatas

*Koordinatavaltozasok 6sszehasonlitasa
a nyugalmi allapotban vegzett
alapmérések hasonlé korilmeények kozott

kapott eredményeivel



Keépek a munkarol

Foto:
Németh Andras
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Robot mérés
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liens kérése,
parancsa

GSI eredmény

Vezérlo fajl

GeoCom konyvtar (Leica)

Visual C++ program

Dialdg alapu program

Tobbféle Leica miiszer vezérlése
(pl. TPS 1200 is)
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Vizsgalati pontok meghatarozasa

3 halozati allaspontbdl (3, 11, 12), tajekozoirany (2, 3, 4, )

A prizmak nem szembaol torténé megiranyzasa miatti

killpontossag hatasanak kikilisz6bo6lése
*Allaspontonként polaris pont szamitas
*Az azonos allaspontrol, de eltér0 g
id(’jpontban Végzett Parancsa k Szémitdsok DTM  Sigé
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Robotmeéres es feldolgozas
folyamata

Vezérlo adatok
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Vizsgalati pontok elhelyezkedése

Nyugati homlokzat
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Koordinatavaltozasok |.
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Koordinatavaltozasok |.

Eszaki homlokzat
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Foto:
Németh Andras




